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Exercice 1: (5 points)

1.1. Représenter le cercle trigonométrique avec toutes les valeurs remarquables dans | 0; 2z |

Trigonométrie
Fonctions trigonométriques

Propriété 5 : (valeurs remarquables)
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T
1.2. Déterminer cosx , sinx et ranx pour Xx :E (démonstration)

Trigonométrie
Fonctions trigonométriques

Exemple (2) : Déterminez cosx et sinx pour:
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Exercice 2: (5 points)

Résoudre:
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Exercice 3: (5 points)

Programmer une fonction Python qui prend en paramétre un angle en radian quelcongue et qui retourne la

valeur équivalente de cet angle en degré entre 0° et 360°.

Vous pouvez utiliser la constante pi définie dans la bibliothéque math

NB: en cas de difficulté sur les fonctions, écrire un programme qui demande a l'utilisateur 'angle en radian et
lui affiche I'angle en degre
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#!/u
# -*

from

def

sr/bin/env python3
- coding: utf-8 -*.

math import *

radianToDegre(angle rad):

Retourne 1'angle équivalent en degré (entre 8° et 366°) d'un angle en radian

Paramétre

angle rad : fleat : un angle en radian quelconque

Retour

angle deg : float : 1'angle équivalent en degré (entre 0° et 3608°)

# si l'angle est supérieur a 2pi

if angle rad = 2*pi:

# on enléve 2pi tant qu'on est encore supérieur & 2pi

while angle rad > 2*pi:
angle rad = angle rad - 2*pi

# si l'angle est inférieur a @
elif angle rad < @:

# on convertit 1'angle en degré

# on ajoute 2pi tant qu'on est encore inférieur a @

while angle rad < 0:
angle_rad = angle_rad + 2*pi

angle deg = angle rad * 360 / (2 * pi}

# et on le retourne

def

assert
assert
assert
assert
assert
assert

return angle deg

radianToDegre vZ{angle rad):

(proportionnalité)

Retourne 1'angle équivalent en degré {(entre B° et 360° exclu)

d'un angle en radian

return angle rad % (2*pi) * 180 / pi

radianToDegre{4*pi) == 360
radianToDegre(-pi) == 188
radianToDegre(-pi/2) == 270
round(radianToDegre(2*pi/3)) == 120
radianToDegre(-pi/10) == 342
radianToDegre(14*pi/36) == 70

assert
assert
assert
assert
assert
assert
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radianToDegre v2(4*pl) ==
radianToDegre v2(-pi) == 180
radianToDegre v2(-pi/2) == 270

round (radianToDegre_v2(2*pi/3)) == 120
radianToDegre_v2(-pi/10) == 342
radianToDegre v2(14*pi/f36) == 70
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Exercice 4: (5 points)

Soit la fonction  f(x) =2cos(3x +x) — 1 et @, sacourbe représentative @(g = {/‘2\

4.1. Etudiez la parité de f puis sa période
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